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Die Erfindung betrifft eine Eimichtung zur zeit- . geschalteten Schaltverstaifcern ; vorgesehen,. an deren 

abhangigen Vorgabe von SoUwertprogrammen, deren Ausgangen Zeitwerke und Relais zur Betatigung von 

Sollwertkorve in einzelnen Programmphasen einen SchlieBem angeschtossen smd. 

konstanten, einsteUbaren Anstieg aufwelst n Fiir Programme mit mehr als drej Programmphasen, 

Fiir viele Anwendungsgebiete, insbesondere in der 5 die sich durch drei unterschiedhche, yon NuU ver- 

chemischen Industrie, sind Steuerungen fiir Vor- schiedene Anstiege unterscheiden, konnen ^weitere 

gange erwunscht, die nacb einander ahnlichen Pro- Urn- und Abschaltverstarker vorgesehen werden, the 

irammen ablaufen. - Derartige Programme setzen zusammen mit Zeitwerken in bekannter Weise als 

sichhaufigauseinzeMenPrograinmphasenzusammen, Folgeschaltungen ausgelegt sem konnen « 

in denen entweder fiir eine Zeitspanne eine be- *> Motor fiber Relais nach einem vorher eingestellten 

stimmtephysikalischeGr6fie,z.B. Temperatur,Span- Programmablauf steuern. .. ^ _ . . r 

nung u. dgl , konstant gehalten werden soil oder in Zur Abschaltung der Einnchtung hegt nach emer 

denfn in einer bestimmten Zeitspanne eine physi- weiteren Ausgestaltung der Erfindung ^ von dem 

kalische GroBe urn einen bestimmten Betrag geandert elektnschen Abgriff zur MomenteoUwertvorgabe ^ be- 

werden soli. Die Programme unterscheiden sich in 15 mtigterNullkontalrtmReme mt derErregerwicklung 

den Programmphasen beziiglich Zeitdauer und Ver- eines der Relais und emem der Zeitwerke. 

lauf der vorgegebenen ph^caHschen GroBe. Eine Ein Ausfuhrungsbeispiel fur erne Einnchtung zur 

einfache Anderung einander ahnlicher Programme zeitabhangigen Vorgabe ernes emfachen P~gramms 

durch entsprechenae Wahl der jeweiligen Zeitdauer wird im folgenden an Hand der Zeichnungen naher 

sowie des jeweiligen Verlaufes der vorgegebenen a» beschrieben. _. . , 

physikalischen GroBen ist daher erstrebenswert Fig. 1 zeigt erne Prmzipschaltung der Einnch- 

Es ist bekannt, Programme durch den abgetaste- rung; in 

ten Wert einer Polardiagranimscheibe vorzugeben Fig. 2 ist ein SoUwertmagramm dar gestett und I m 

(deutsche Patentschrift 1 119 971). Bei derartigen Fig. 3 erne Tabelle, aus der die Arbeitswe^e der 

Einrichtungen tastet ein Ffihlhebel eine Scheibe ab a 5 Einnchtung entsprechend desSollwertdiagrammes er- 

und gibt mechanisch oder elektrisch einem Regler sichtiichisL , „ „ _ 

einen Sollwert vor. — Es ist femer bekannt, durch DasProgrammfur denSollwert gemaB Fig. 2 setzt 

ein Kontaktwerk die Dauer der einzelnen Programm- sich aus drei Phasen zusainmen ^. de ^rfeiiPhase 

phasen zu variieren, die Anderungstendenz bleibt steigt der Sollwert von SW= 0 auf SW - S W, nut 

dabei erhalten. Der maximale Sollwert laBt sich bei 30 einer SteUheit m » - . m, an Bei Erreichen d« i Wertes 

derartigen Einrichtungen nur durch Auswechseln der SW t bleibt der Sollwert fur erne i Zeit t = t t konstant 

PrSimscheibe verlndern. und fallt danach mit emer Steilheit m = m 2 wieder 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine bis auf SW = 0 ab. 

EinrichtungzurSonwertvorgabeeinfacherProgramme Eine erfindungsgemaBe Einnchtung fur em der- 

mit beispielsweise trapezformiger Sollwertkurve zu 35 artiges Programm ist in Fig. 1 dargestellt. Zur Vor- 

erstellen, wobei der Anstieg sowie der Abfall der bereitung des Programmes werden — nacn grooer 

SoUwertkurve, der maximale Sollwert und die Dauer Einstellung der An- bzw. Abfahrtsteigung m i bzw 

eines konstanten Sollwertes voneinander unabhangig an einem Getriebe 10 durch Wechselrader — die ent- 

einstellbar sein sollen. sprechenden Spannungen an Potentiometern 11 bzw. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgem3B dadurch ge- 40 12 fein eingestellt An einem Zeitwerk 13 wird die 

lost, daB ein elektrischer Abgriff eines Potentiometers Zeit t = t t vorgegeben. An einem Potentiometer 14 

zur Momentsollwertvorgabe fiber ein Getriebe an wird die dem maxnnalen Sollwert SW = SW t ent- 

einen Motor gekuppelt ist, der fiber erste SchlieBer sprechende Spannung eingesteUt. 

von mindestens zwei Relais verschiedenpolig von Der Programmablauf wird durch Einschalten der 

einem Spannungsfrequenzumformer gespeist ist, 45 Speisespannung eines Abschaltverstarkers 23 und des 

dessen Eingang fiber weitere SchlieBer der Relais Zeitwerkes 13 mittels der gekoppelten Schalter ^ 

mit einstellbaren Spannungsquellen verbunden ist, und ^ gestartet Von dem Abrchaltverstarker ^23 

und daB Relais von SchaltverstMrkern, die von den werden fiber ein Relais 24 die SchlieBer 15 a, ,15 t> 

Programmphasen zugeordnetenVergleichsschaltungeu betatigt. Dadurch wird der Frequenzumf ormer 16 an 

fiir maximale SoUwerte gesteuert sind sowie von Zeit- 50 die mit dem Potentiometer 11 eingestellte Spannungs- 

werken steuerbar sind. queUe angeschlossen. Die am Eingang des Zeitwerkes 

Nach einer weiteren Ausgestaltung der Erfindung anHegende Spannung dient zur Sperrung des Zeit- 

ist es zweckmaBig, daB bei jedem Relais die weiteren werkablaufes. _ 

ScluieBer zum AnschluB einer Spannungsquelle an In der Programmphase 1 hefert der Frequenz- 

den Umformer sowie die ersten SchlieBer zum An- S 5 umformer 16 fiber einen Verstarker 17 an den Schntt- 

schluB des Motors an den Umformer vorgesehen sind. motor 18 eine Spannung mit emer der Abfabrt- 

So kann auf einfache Weise entsprechend der unter- steigung entsprechenden Frequenz. Mit dem Getnebe 

schiedfichen Anstiege der SoUwertkurve in den ein- 10 wird der elektrische Abgriff 19, an dem der Mo- 

zelnen Programmphasen durch die Betatigung eines mentsollwert fiir einen Regler20 abgenommen wird, 

einzigen Relais der Motor mit einer bestimmbaren 60 gleichmaBig verschoben, und zwar so lange, bis der 

Drehzahl und in einer gewunschten Richtung be- an den Klemmen21, 22 abnehmbare Istwert gleich 

trieben werden dem am Potentiometer 14 emgestellten maxnnalen 

Die wahrend der Programmphasen jeweils die Steil- Sollwert SW t ist Sobald der Istwert gleich dem maxi- 

heit der Momentsollwertkurve bestimmenden Span- malen Sofiwert ist, werden mittels des Abschalt- 

nungen sind von Hand an Potentiometem einsteUbar. 65 verstarkers 23 fiber das Relais 24 die SchheBer 15 a, 

Zur Urn- bzw. Abschaltung einzelner Programm- 156 geoffnet, und der Motor mitsamt dem Getnebe 

phasen sind einstellbare Vergleichsschaltungen fur zur Versteflung des elektnschen Abgnffes steht still, 

den maximalen SoBwert mit dem Istwert mit nach- Femer wird in demselben Augenbhck durch das Weg- 
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fallen der Eingangsspannung am Zeitwerkl3 dieses, 
gestartet Die Programmphase 2 lauft ab. 

Am Ende der Programmphase 2 werden durch das 
Zeitwerk 13 iiber das Relais 25 die SchlieBer 26 a, 
26 6 betatigt Der Motor 18 dreht sich nun wegen der 5 
umgepolten Spannung im entgegengesetzten Sinn, 
verglichen mit der Drehrichtung wahrend der Pro- 
grammphase 1. Der elektrische Abgriff 19 wird wah- 
rend der Programmphase 3 so lange heruntergef ahren, 
bis iiber einen mit dem Abgriff gekuppelten Null- io 
kontakt 27 die Speisespannung fiir den Verstarker 17 
des Motors 18 mittels der SchlieBer 26 a, 266 abge- 
schaltet wird. Der Motor steht still und die Einrich- 
tung ist damit fiir einen erneuten Programmablauf 
bereit *5 

Die Zuordnung des Potentiometers 19, der Relais 
24 und 25 sowie des Zeitwerkes 13 wahrend der ver- 
schiedenen Programmphasen ist aus Fig. 3 ent- 
nehmbar. 

Die mit der Einrichtung zum Steuern von Pro- ao 
grammen erzielten Vorteile bestehen darin, daB eine 
Vielzahl von ahnlichen Programmen einstellbar ist 
Ohne Auswechseln irgendwelcher Teile laBt sich fast 
jede gewunschte An- und Abfahrtsteigung einstellen. 
Unabhangig davon lassen sich maximale Sollwerte as 
und die Dauer fur einen konstanten Wert wahlen. Fiir 
ein neues Programm brauchen keine neuenProgramm- 
scheiben gefeilt zu werden. 

Auf Grund der elektrischen Vergleichsschaltung 
arbeitet die Einrichtung mit einer Genauigkeit, die 30 
sich mit einer durch Programmscheiben gesteuerten 
Sollwertvorgabe-Einrichtung nicht erreichen laBt 
Ferner ergibt sich durch die wenigen mechanischen 
Bauteile eine hohere Betriebssicherheit 

Patentanspriiche: 35 

1. Einrichtung zur zeitabhangigen Vorgabe von 
SoEwertprogrammen, deren Sollwertkurve in 
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einzelnen Programmphasen einen konstanten ein- 
stellbaren Anstieg aufweist, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein elektrischer Abgriff (19) eines 
Potentiometers zur Momentsollwertvorgabe iiber 
ein Getriebe (10) an einen Motor (18) gekuppelt 
ist, der iiber erste SchlieBer (15 a, 26 a) von min- 
destens zwei Relais (24, 25) verschiedenpolig von 
einem Spannungsfrequenzumformer (16) gespeist 
ist, dessen Eingang iiber weitere SchlieBer (156, 
26 6) der Relais (24, 25) mit einstellbaren Span- 
nungsquellen (11, 12) verbunden ist, und daB die 
Relais (24, 25) von Schaltverstarkern (23), die 
von den Programmphasen zugeordneten Ver- 
gleichsschaltungen (14) fiir maximale Sollwerte 
gesteuert sind sowie von Zeitwerken (13) steuer- 
bar sind. 

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB bei jedem Relais (24, 25) die 
weiteren SchlieBer (156, 266) zum AnschluB 
einer SpannungsqueUe (11, 12) an den Umformer 
(16) sowie die ersten SchlieBer (15 a, 26 a) zum 
AnschluB des Motors (18) an den Umformer (16) 
vorgesehen sind 

3. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Schaltverstarker 
(23) vom Istwertsignal (21, 22) fiber die einstell- 
baren Vergleichsschaltungen (14) fiir maximale 
Sollwerte steuerbar sind, an deren Ausgangen die 
Zeitwerke (13) und Relais (24, 25) zur Betatigung 
der SchlieBer (15 a, 156, 26a, 266) angeschlossen 
sind. 

4. Einrichtung nach Anspruch 1 oder einem 
der folgenden, dadurch gekennzeichnet, daB 
ein von dem elektrischen Abgriff (19) zur 
Momentsollwertvorgabe betatigter Nullkontakt 
(27) in Reihe mit der Erregerwicklung eines 
der Relais (25) und einem der Zeitwerke (13) 
liegt 
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